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INFORMACIJA O PLANOWANYM PRZEDSIEWZIECIU
1. Przeznaczenie i program uzytkowy obiektu , oraz jego charakterystyczne parametry

Projektowany staw przeznaczony bedzie jako staw rybny typu wpusc i zléw, tereny przylegte do
stawu beda réwniez wykorzystane do celdéw rekreacyjno - turystycznych dla miejscowej
spotecznosci. Projektowany staw nie wptynie ujemnie na stosunki gruntowo-wodne terenow
przyleglych, ani na otaczajgce Srodowisko przyrodnicze. Z uwagi na polozenie projektowanego
stawu w miejsce zdewastowanego, zamulononego nieuzytku, budowa stawu rybnego jest
uzasadniona. Staw w wode zasilany bedzie woda gruntowa , oraz wodami roztopowymi i
opadowymi ze zlewni o powierzchni 1,5 km? poprzez istniejacy wylot rurociggu melioracyjnego.
Otwarte lustro wody stanowi¢ bedzie rowniez cenny dla srodowiska przyrodniczego rezerwuar
wody, urozmaici krajobraz , bedzie dostepne dla flory i fauny.

Charakterystyczne parametry techniczne projektowanepo stawu rybn

- powierzchnia catkowita stawu —4925m’

- max. powierzchnia lustra wody - 4113m?
- powierzchnia dna - 3301m?
- max. dlugosc stawu - 95m

- max. szerokosc stawu - 60m

- max. glebokos¢ stawu - 1,5m

- max. proj. pojemno$¢ wodna stawu - 5631m?
- nachylenie skarp stawu - 142

- proj. rzedna korony skarpy - 92,80mnpm

Projektowana budowa stawu polega na :

- wykoszenie skarp i dna istniejacego zagiebienia terenowego

- mechaniczne zdjecie darniny na odklad

- wytyczenie geodezyjne obiektu

- wykonanie rowow odwadniajacych

- pompowanie wody

- wykonanie nasypow i proj. skarp

- wykop czaszy stawu do rzednej proj. warstwa grubosci akoto 1,1m
- uformowanie czaszy i skarp stawu

- obsiew skarp

2. Dane techniczne obiektu charakteryzujace wplyw obiektu na érodowisko i jego wykorzystanie

oraz na zdrowie ludzi i obiekty sasiednie pod wzgledem:
2.1. Zapotrzebowanie i jakos¢ wody oraz ilosci, jakosci i sobu odprowadzania sciekow.

Lacznie potrzeby wodne stawu z uwzglednieniem strat na parowanie , retencje gruntowa w okresie
roku wynosza okolo 9000m®wody. Biorac pod uwage ze staw nie bedzie miat statego zasilania w
wode, tylko podsiak gruntowy i okresowy doptyw ze zlewni 1,5km* wéd roztopowych i opadowych
istniejgcym rurociggiem melioracyjnym, nalez sie liczy¢ z okresowym wahaniem lustra wody.

Nie przewiduje sie odprowadzania zadnych sciekéw do stawu.

2.2. Wplyw obiektu na istniejgcy drzewostan , powierzchnie ziemi w tym glebe, wody
powierzchniowe i podziemne.

Nie przewiduje si¢ ujemnego wptywu projektowanego stawu na drzewostan , powierzchnig ziemi i
gleby oraz na wody powierzchniowe i podziemne. Bedzie to zbiornik wody czystej. W trakcie
realizacji przedsiewziecia nalezy przestrzega¢ wymagan w zakresie dotyczacym ochrony intereséw
0sGb trzecich i warunkéw wynikajacych z przepiséw szczegdlnych — podanych w Decyzji o
warunkach zabudowy.



Projektowany staw nie lezy na obszarach wymagajacych specjalnej ochrony ze wzgledu na
wystepowanie gatunkow roslin i zwierzat lub ich siedlisk, lub siedlisk przyrodniczych objetych
ochrona, nie lezy na obszarach na ktérych standardy jakosci srodowiska zostaty przekroczone.
Projektowane przedsiewziecie ma zasieg lokalny i krotkotrwaly zwigzany jedynie z okresem
budowy jak i odwracalny. Ryzyko emisji oraz wystepowania innych ucigzliwoéci bedzie znikome.
Planowane przedsiewziecie nie bedzie znaczaco negatywnie oddzialywac na obszar NATURA 2000
w odniesieniu do siedlisk przyrodniczych , oraz gatunkow roslin i zwierzat dla ktérych ochrony
zostal wyznaczony obszar NATURA 2000, oraz nie wymaga przeprowadzenia oceny oddzialywania
przedsiewziecia na obszar NATURA 2000. Najblizsze takie obszary to NATURA 2000 rzeki Wisty
w odleglosci okoto 10km. Projektowane rozwiazania sa najkorzystniejsze ze wzgledu na ochrong
srodowiska , oraz ze wzgleddw technicznych i ekonomicznych. Projektowana zmiana
przeznaczenia istniejacego zaglebienia terenowego po odbudowie na staw rybny wplynie
korzystnie na stosunki gruntowo wodne terenéw przylegtych i na otaczajace srodowisko
przyrodnicze. Nastapi poprawa wygladu otoczenia, powstanie ostoja dla ptactwa wodnego.

2.4.0bshuga w zakresie infrastruktury technicznej i komunikacji
Podstawowym dojazdem do stawu jest droga powiatowa (dz. nr 104/1i 86/2)
2.5. Wymagania dotyc: ny intereséw oséb trzecich.

Projektowany staw nie spowoduje zmian w istniejacym zagospodarowaniu terenu i nie bedzie miat
negatywnego wplywu na dziatki sgsiednie.

Lokalizacja i funkcjonowanie projektowanej inwestycji nie stworzy przestrzennej uciazliwosci
poza granicami terenu bedacego w dyspozycji inwestora.

2.6, Informacja I
budowy stawu.

zeniach melioracyvinveh na obszarze objetym projektem

Na obszarze objetym projektem znajduje sie wylot melioracji szczegétowe DN 500mm,
ktéry doprowadza wody melioracyjne do istniejacego zagtebienia ze zlewni 1,5km?,

Na granicy dziatki nr 96 i 97/1 znajduje sie studnia wlotowa odprowadzajaca nadmiar wody
z kratg wlotowg na rzednej 91,50mnpm.

2.7.Proponowany harmonogram realizacji przedsiewziecia

Ze wzgledu na niskie stany wdd proponuje sie rozpoczecie rob6t lipiec 2018r zakonczenie listopad
2018r.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (S5T)

SST 451-1 usuniecie roslinnosci trawiaste]

Spis tresci

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania S5T

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0géle zasady kontroli jakosci robot
6.2.Kontrola prawidtowosci wykonania robot
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1,POLSKIE NORMY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania odbioru usuniecia
ro§linnoéci trawiastej zwigzanych z wykonaniem robét wymienionych w OST p.1.
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w OST p.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maja zastosowanie przy usuwaniu roslinnosci
trawiastej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujgcymi
polskimi normami i OST

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa SST, poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
Warunki ogélne stosowania materialow podano w OST p.4.

3. SPRZET

Og6lne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robét zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robét, wykaszanie rolinnosci trawiastej i usuwanie darniny
nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora i
Inspektora Nadzoru .

4. TRANSPORT

Ogolne warunki transportu podano OST p.6. Transport materiatu pozyskanego z
usuniecia porostu rolinno$ci trawiastej winien odbywac srodkami transportu
kolowego — ciggnikami z przyczepami lub innymi $rodkami dopuszczonymi przez
Inspektor Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w OST p.2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST p.7

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca zobowiazany jest do kontroli jakosci
wykonywanych robét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci
wykonania robét i ich jakosci.

(U=
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi s3 dla wykaszania roslinnosci trawiastej 1m’
Obmiaru iloéciowego wywozonego materialu dokonuje sie dla rolinnosci trawiaste]
w mp , iloé¢ okreéla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST p.9

Roboty objete niniejszq SST podlegaja odbiorowi robét zanikajacych , ktory jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku
stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie,

9. PLATNOSC

Ogdlne zasady platnosci podano w OST p.9

Platno$¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z oceng
jakoéci rob6t na podstawie wynikow pomiaréw.

Cena jednostkowa wykoszenia roslinnosci trawiastej obejmuje:

skoszenie 1m? porostu ze skarp, row6w,koron i skarp nasyp6w lub dna recznie lub
mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie normy PROJ

Jerzy (Ui
SEEC. wortgaun
Upr. proj. or heik-iit
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Szczegbélowa Specyfikacja Techniczna (SST)

SST 451-4 roboty ziemne — wykopy mechaniczne rowéw odwadniajacych,
oraz mechaniczne zdjecie daminy na odkfad z istniejacych skarp i trasy rowow
odwadniajacych

Spis tresci

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY

3. SPRZET
3.1.0golne warunki stosowania sprzetu

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne warunki stosowania

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ogdlne warunki wykonania robét

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gdle zasady kontroli jakosci robot

6.2.Kontrola prawidlowosci wykonania robot ziemnych
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Polskie normy
10.2.Inne dokumenty
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1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykonania
wykopéw rowéw odwadniajacych zwiazanych z wykonaniem rob6t wymienionych w
OST p.1. grunt kat.III

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w OST p.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykopach
mechanicznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
polskimi normami i OST

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa SST, poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

Ogo6lne warunki stosowania sprzetu podano w OST.p5

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagarn
jakosciowych robot zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robét, roboty ziemne nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora Nadzoru .

4. TRANSPORT

Ogdlne warunki transportu podano OST p.6. Transport materialu pozyskanego
urobku winien odbywa¢ $rodkami transportu kolowego — ciagnikami z przyczepami
lub innymi §rodkami dopuszczonymi przez Inspektor Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Og6lne warunki wykonania rob6t podano w OST.p2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST p.7

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca zobowigzany jest do kontroli jakosci
wykonywanych robét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci

wykonania robét i ich jakosci.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg dla gruntéw 1m3

Obmiaru ilo§ciowego wywozonego materialu dokonuje sie dla gruntéw w m? , iloé¢
okre$la sie na podstawie Dokumentacji Projektowe]j z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robét zanikajacych , ktory jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku
stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PLATNOSC

Ogolne zasady platnosci podano w OST p.S

Platnoé¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z oceng
jako$ci robdt na podstawie wynikéw pomiarow.

Cena jednostkowa wykopu rowéw odwadniajgcych obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot

- sprowadzenie sprzetu do wykonania robot

- odspojenie gruntu z transportem

- profilowanie z gruba dna i skarp wykopu oraz odktadu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie normy

10.2. Inne dokumenty
1. Roboty ziemne — Wytyczne Techniczne Wykonania i Odbioru Robot.
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Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST)

SST 451-5 Roboty odwodnieniowe - powierzchniowe

Spis tresci

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gole zasady kontroli jakosci robot
6.2.Kontrola prawidtowosci wykonania robot
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Przepisy BHP
10.2. Zasady odwodnienia
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1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odwodnieniem wykopu pod wykonanie czaszy stawu wymienionych w
OST p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w OST p.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja czynnosci zwigzane z odprowadzeniem
wody i odwodnieniem wykopu przy wykonywaniu robét wymienionych w OST.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
polskimi normami i OST

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa i SST, poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w OST p.4.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.

3.2. Sprzet do robot odwadniajacych

- pompa spalinowa

- pompa elektryczna

- agregat pradotwoérczy

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robdt zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do rob6t, prace nalezy wykonywac przy uzyciu sprzgtu
zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora Nadzoru .

4, TRANSPORT
Ogdlne warunki transportu podano OST p.6. — transport winien odbywac sig
srodkami dopuszczonymi przez Inspektor Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w OST p.2

Wykonanie instalacji odwadniajacej wg zasad odwodnienia wykopow budowli
wodno — melioracyjnych

flo—
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST p.7

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rob6t odwadniajacych

W czasie wykonywania robét Wykonawca zobowiazany jest do kontroli jakosci
wykonywanych robét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci
wykonania rob6t i ich jakosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru rob6t odwadniajacych sa:

1 mg- praca pompowanie

1mb — rurociagi tymczasowe

1szt — studzienka tymczasowa

1m?®- grodze

ilos¢ okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robét zanikajacych , ktory jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku
stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PLATNOSC

Og6lne zasady platnosci podano w OST p.9

Platno$¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z oceng
jakosci robét na podstawie wynikéw pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Przepisy BHP obowigzujace przy pracach odwadniajacych
10.2.Zasady odwodnienia wykopéw fundamentowych budowli wodno -
melioracyjnych

spec. wodha Melffeyin
upr. proj. nr ABY-X-B3 gd-5/163/88W
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Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST)

SST 452-1 Wytyczenie trasy obiektow

Spis tresci

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Materialy do wykonania prac geodezyjnych

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet stosowany do tyczenia obiektow

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne warunki wykonania rob6t

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0go6le zasady kontroli jakosci robot
6.2.Kontrola prawidtowosci wykonania rob6t
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Polskie normy, instrukcje i wytyczne.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
geodezyjnych na budowie zwigzanych z realizacja budowy stawu rybnego
wymienionych w OST p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robdt wymienionych w OST p.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
robot geodezyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresélenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
polskimi normami i OST

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektowq i SST, poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
Warunki ogdlne stosowania materialdw podano w OST p.4.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.

3.2. Sprzet do roboét geodezyjnych:

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robét, prace nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora Nadzoru .

4. TRANSPORT
Ogolne warunki transportu podano OST p.6. — transport winien odbywac sie
srodkami dopuszczonymi przez Inspektor Nadzoru.

5, WYKONANIE ROBOT
Ogblne warunki wykonania robét podano w OST p.2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST p.7

6.2. Kontrola prawidlowo$ci wykonania robot geodezyjnych

W czasie wykonywania robdot Wykonawca zobowigzany jest do kontroli jakosci
wykonywanych robét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci
wykonania robét i ich jakosci.

f—~



7. OBMIAR ROBOT
ilo§¢ okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych , ktory jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku
stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9, PLATNOSC

Ogdlne zasady platnosci podano w OST p.9

Platnos¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z umowa ,obmiarem ,
z oceng jakosci robot na podstawie wynikéw pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy , instrukcje , wytyczne. PROJ

A
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST)
SST 452-2 Roboty ziemne — wykopy czaszy stawu

Spis tresci
1. Wstep
1.1.Przedmiot SST
1.2.Zakres stosowania SST
1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe
1.5.0golne wymagania dotyczace robét

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialow
2.2. Materiaty do wykonania prac geodezyjnych

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
3.2. Sprzet stosowany do tyczenia obiektéw

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
4.2, Transport materialdw

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0g06le zasady kontroli jakosci robét
6.2.Kontrola prawidtowosci wykonania robét
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena m® wykonania wykopu obejmuje:

-oznakowanie robot

-przeprowadzenie pomiaréw

-profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z dokumentacjq projektowa
- wykonanie stanowisk zatadowczych

- rekultywacja terenu po zakorczeniu robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Polskie normy, instrukcje i wytyczne.
10.2. Roboty ziemne - warunki techniczne wykonania i odbioru



1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow w czaszy stawu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w OST p.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem wykopéw i obejmuja;

- wykonanie wykopu w czaszy zbiornika

- odwiezienie nadmiaru urobku w miejsce wbudowania lub na odktad
Okreslenia podstawowe:

- wykop — budowla ziemna wykonana w obrebie rob6t w postaci odpowiednio
uksztaltowanej przestrzeni powstate w wyniku usunigcia z niej gruntu.
Odktad — miejsce (skladowania)odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopow
1.3. Zakres robot objetych SST

1.4.0g6lne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$c z dokumentacja
projektowa i SST, poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Warunki ogdlne stosowania materialéw podano w OST p.4.

Z dokonanych odkrywek wynika, ze w gérnej warstwie okolo 60 cm zalegaja grunty
pochodzenia organicznego — namutly , ponizej wystgpuja gliny piasczyste.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.

- koparki linowe

- koparko — spycharki

- koparko — fadowarki

- spycharki ggsienicowe

- fladowarki ,

3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopdéw: Jakikolwiek sprzet , maszyny,
urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez
inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét, prace nalezy
wykonywa¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora
Nadzoru .

4. TRANSPORT
Ogoblne warunki transportu podano OST p.6. — transport winien odbywac sie
érodkami dopuszczonymi przez Inspektor Nadzoru.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu celem wbudowania w nasyp lub
odwiezienia na odklad moga by¢ stosowane spycharki , samochody samowyladowcze
, lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania robét podano w OST p.2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST p.7
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania wykopow
W czasie wykonywania robét Wykonawca zobowiazany jest do kontroli jakosci

wykonywanych roboét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci
wykonania rob6ét i ich jakosci.

7. OBMIAR ROBOT
ilos¢ okreéla sie na podstawie Dokumentacji Projektowe]j z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych , ktory jest
dokonywany na podstawie wynikow pomiarow i oceny wizualnej. W przypadku
stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na wilasny koszt w ustalonym terminie.

9. PLATNOSC
Ogolne zasady platnosci podano w OST p.9

Platnosc¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z oceng
jakosci robdt na podstawie wynikéw pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy , instrukcje , wytyczne.
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Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST)

SST 452-3 Roboty ziemne — wykonanie nasypow statych

Spis tresci
1. Wstep
1.1.Przedmiot SST
1.2.Zakres stosowania SST
1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe
1.5.0gdblne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY
2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow
2.2. Przydatnos¢ gruntow do budowy nasypow

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania nasypow

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
4.2. srodki transportu kolowego

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

5.2. Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu
5.3. Wykonanie nasypow

5.4. Formowanie nasypow

5.5. Zageszczanie gruntu, wilgotnos¢ zageszczanego gruntu
5.6. Dokladnos$¢é wykonania nasypow

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gole zasady kontroli jakosci robét
6.2.Sprawdzenie jakosci wykonania robot

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiaru

8. ODBIOR ROBOT

9. PEATNOSCI
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Polskie normy, instrukcje i wytyczne.
10.2. Roboty ziemne - warunki techniczne wykonania i odbioru

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow przy realizacji rob6t wymienionych w OST p.1.
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot ziemnych
przewidzianych w projekcie.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow stanowiacych element konstrukcyjny budowli.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa i SST, poleceniami inspektora nadzoru.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Nasyp — budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu (proj
dno stawu) w obrebie robot.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Warunki ogolne stosowania materialéw podano w OST p.4.

Z dokonanych odkrywek wynika, ze w gérnej warstwie okoto 60 cm ponizej
powierzchni zalegajj grunty piaszczyste z duza zawartoscia czesci organicznych ,
ponizej wystepuja gliny piaszczyste.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.
- koparki linowe

- koparko — spycharki

- koparko - tadowarki

- spycharki gasienicowe

- ladowarki

.



-3

3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopow: Jakikolwiek sprzet , maszyny,
urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robét zostang przez
inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét, prace nalezy

wykonywac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora
Nadzoru .

4. TRANSPORT

4.1.0golne warunki transportu podano OST p.6.

4.2. Transport winien odbywac sie srodkami dopuszczonymi przez Inspektor
Nadzoru. Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu celem wbudowania w nasyp
lub odwiezienia na odk}ad moga by¢ stosowane spycharki , samochody
samowytadowcze lub inne srodki transportu zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Transport mas ziemnych po drogach publicznych nie moze spowodowac zniszczenia

nawierzchni, jezeli dojdzie do takiej sytuacji Wykonawca na wiasny koszt dokona
naprawy zniszczen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady robat

Ogolne warunki wykonania robét podano w OST p.2

5.2.Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu.

Przed przystagpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy,
istniejacej skarpy wykonac nastepujace roboty:

-zdjecie warstwy darniny na glebokos¢ okoto 20cm

-wykonac¢ stopnie lub zrowkowanie skarp na przebudowywanych istniejacych

skarpach. Wykonawca przy uzyciu palikow wyznaczy zarys projektowanej skarpy
zgodnie z P.N.

5.3. Wykonanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonane przy zachowaniu przekroju poprzecznego zgodnie z
Dokumentacja projektowa i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez
Inspektora Nadzoru. Nasypy winny by¢ wykonane z piaskéw organicznych
pozyskanych z dna istniejacego zaglebienia terenowego. Nasypy nalezy wykonywac
metoda warstwowa pod zageszczanie mechaniczne. Sprawdzanie wskaznika
zageszczenia metoda udarowa Is = 0,9 wewnatrz korpusu nasypu i wierzchniej
warstwy gruntu nasypu.

Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapic dopiero po
stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru prawidtowego wykonania zageszczenia
warstwy poprzednie;j.

5.4. Formowanie nasypéw

Formowany nasyp musi uzyskac przekroj poprzeczny badz ksztalt geometryczny
zgodny z Dokumentacjg projektowa.

5.5. Zageszczenie gruntu Is = 0,9 . Wilgotnos¢ zageszczanego gruntu powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej, gdy wilgotnos¢ jest mniejsza zaleca sie jej

zwiekszenie poprzez polewanie woda. % él%—_\



5.7. Doktadnos¢ wykonania nasypow
Obowiazujgce P.N.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST p.7

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

W czasie wykonywania robét Wykonawca zobowiazany jest do kontroli jako$ci
wykonywanych robét. Inspektor nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci
wykonania robot i ich jako$ci. Wykonawca przedstawi wyniki wskaznika
zageszczenia wykonywane co 10mb nasypu.

7. OBMIAR ROBOT
ilos¢ okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robét , ktory jest dokonywany na
podstawie wynikow pomiardw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia
usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres robat poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na whasny koszt w ustalonym terminie.

9. PLATNOSC

Ogodlne zasady platnosci podano w OST p.9

Platnosc za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z oceng
jakosci robot na podstawie wynik6w pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE PRO.:
10.1. Normy , instrukcje , wytyczne. Jergy 7
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Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST)
SST 452-1i Zagospodarowanie terenu

Spis tresci

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0g6lne wymagania dotyczace rob6t

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
2.2, Materiaty stosowane do zagospodarowania

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét
5.2. Przygotowanie podloza

5.3. Wykonanie siewu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdle zasady kontroli jakosci robot
6.2.Prowadzenie kontroli jakosci

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
7.2. Jednostka obmiaru

8. ODBIOR ROBOT
9, PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Polskie normy, instrukcje i wytyczne.



1. WSTEP

1.1. Przedmiotem SST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zagospodarowania nasypow przy realizacji robét
wymienionych w OST p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w p.1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robét ziemnych
przewidzianych w projekcie.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
rob6t zwiazanych z zagospodarowaniem terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w OST. Wykonawca rob6ét jest
odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa i SST, poleceniami inspektora nadzoru.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa , SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.Warunki ogdlne stosowania materiatdw podano w OST p.4.

2.2 Materialy stosowane do zagospodarowania teren

- nasiona traw, mieszanki nasion traw na trwate uzytki zielone - Nr 18

3. SPRZET

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w OST p.5.

Do wykonania zagospodarowania terenu nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- ciagniki kolowe z osprzetem, brona talerzowa brona zebata, siewnik do nawozow i
traw , szpadle , lopaty, grabie waly reczne.

4, TRANSPORT

Ogolne warunki transportu podano OST p.6. — transport moze odbywac sie
dowolnymi srodkami dopuszczonymi przez Inspektor Nadzoru , oraz zgodnie z
przepisami BHP i ruchu drogowego.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w OST p.2

5.2.Rozpoczecie rob6t zwigzanych z zagospodarowaniem terenu powinno by¢
poprzedzone wykonaniem prac porzadkowych. Wszelkie pozostatosci z resztek
budowlanych , gruz $§mieci nalezy zebra¢, zaladowaé na srodki transportu i wywies¢
na skladowisko.

5.3. Wykonanie obsiewu

Przekopanie gleby , nalozenie humusu , zagrabienie. Do obsiewu nalezy przyjmowac
mieszanki traw jak dla gleb suchych przyjmujac 1,2kg na 100m? powierzchni.

Wysiew nasion w grunt wilgotny. Obsiana powierzchnie na lezy uklepac lub
uwalowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST p.7
6.2. Prowadzenie kontroli jakosci.

Kontroli jakosci podlega:

- prawidlowo$¢ przygotowania podtoza

- wilgotnos¢ podloza

- zgodnos¢ wbudowanych materiatow

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1m® obsiewu.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w OST p.9

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robdt , ktéry jest dokonywany na
podstawie wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia
usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.,

9. PLATNOSC

Ogolne zasady platnosci podano w OST p.9

Platno$c¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem , z ocena
jakosci robét na podstawie wynikow pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy , instrukcje , wytyczne. P lflﬂ 4
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